> BGE 6010 A | BGE 6015 A @unkermotoren

» VVery compact 4-quadrant controller to » Sehr kompakter 4-Quandranten-Regler zur Dimensions in mm/ MaBzeichnung in mm
control brushed and brushless DC-motors Ansteuerung von burstenlosen oder birsten- Pin assignment/ Pinbelegung
» With CANopen-interface (Device profile behafteten DC-Motoren 0N oy . Functional earth/ Heat sink only BGE 6015 A/
DSP402, Protocol DS301) » Mit CANopen-Schnittstelle (Gerateprofil ' Funktionserde Nur KuhikSrper BGE 6015 A ['pip assignment/ Pinbelegung
. . il l . .
» Attached or integrated incremental encoder DSP402, Protokoll DS301) X1.2 +Up ’Sjowef supply voltage/ tﬁf‘% (O] Power supply electronic/
, , . , . . pannungsversorgung Leistung L ALILIY: X3.1 +Ue24V | Versorgungsspannung
» Optional heat sinks for higher continuous » Angebautem oder integriertem Inkrementalgeber x1.3 GND Ground for voltage/ Masse Leistung Elektronik
currents » Optional mit Kuhlkdrper flr hdhere Dauerstrome X1.4 Ma Motor phase A/ Motorphase A X3.0 LARO +Analog input 0/
For further technical data and information on Weitere technische Daten sowie Informationen zur \\\‘ E X1.5 Mb Motor phase B/ Motorphase B +Aﬂ.a‘0‘98r Eingang 0
terminal assignment, please see the operating Anschlussbelegung finden Sie in der Betriebsanlei- " _ X1.6 Mc Motor phase C/ Motorphase C 88,3 ' X33 Din 0 ’Sﬁi(ﬁif;ﬁ’;ﬁfﬂm 0
manual at www.dunkermotoren.com (downloads). tung bei www.dunkermotoren.de (downloads). C ﬂ " Op en %2.1 HA Hallsensor signal 1/ = Digital input 1/
: Hallsensorsignal 1 X3.4 Din 1 Digitaler Eingang 1
Hallsensor signal 2/ \ / —
- N\ [ 1 x2.2 H2 Hallsensorsignal 2 _| I I X3.5 Din 2 D/grté//nput 2/
Digitaler Eingang 2
L A . . 8 L L 1 2 A Hallsensor signal 3/ P
. X233 H3 Hallsensorsignal 3 @ X3.6 Din 3 g’g:ﬁ m[éut S/w 3
Cﬂllop@m —ro—s Inc. encoder channel A/ Ll
= —rororo- X2.4 A W- Encoder-Spur A g X3.7 GND Ground for electronic/
- = ’ Masse Elektronik
) ~ . o . o o - x25 B e et e ] x38 | -Ano | 7Analgineutos
10 mode CANopen ver-  Speed mode  Current mode Positioning Service Block com- Digital inputs  Digital outputs  Analog inputs : pur : Analoger Eingang O
sion available interface mutation Inc. encoder index channel/ P
x2.6 Inx Inc. Encoder-Index |_| X3.9 Dout 0 gﬁg:ﬁ(g%ﬁi;%g 0
X2.7 +usy | BY encoder supply/ T 3 | X310 | CANHi | CAN high/ CAN High
l l l [ ] ¢, o 5V Geberversorgung
1 i L—BS-‘L-I 22,5 X3.11 CAN Lo CAN low/ CAN Low
EE BN \ X0.8 JH Hallsensor signal 1 inverted/ o9 %512 | cANGND | Gan TSN
: Negiertes Hallsensorsignal 1 . . groun asse
[ T1 . ' ’
\ J U J ey X2.9 JHo Hallsensor signal 2 inverted/ X4.1 Ain 1 Analog input 1/
p s . . ’ Negiertes Hallsensorsignal 2 ' Analoger Eingang 1
Oscilloscope Programmable  Supply volta- Certification Certification Brake output Interpolation Hallsensor signal 3 inverted! Digital input 4/
SOﬂWare ge versions x2.10 /H3 Negiertes Hallsensorsignal 3 X2 b4 Digitaler Eingang 4
available - - Dicital i
X211 A Linc. encoder channel A inverted/ X4.3 Din 5 igital input 5/ B
! Inc- Encoder - Negierte Spur A Digitaler Eingang 5
i i Digital input 6/
| xeiz| fm | Lo encoderchannel 8 nverec a4 | Dne | g &
Data/ Technische Daten BGE 6010 A BGE 6015 A - ‘ —
Inc. encoder index channel inverted/ Digital output 1/
X2.13 /INX ) ) X4.5 Dout 1
external/ extern external/ extern Inc- Encoder - Negierter Index Digitaler Ausgang 1
) : : : . ) B Ground for encoder supply/ Digital input 7/
Master functionality (MPU integrated)/ Masterfunktionalitat (MPU integriert) yes/ ja yes/ ja X2.14 GND Masse Geberversorgung X4.6 Din7 Digitaler Eingang 7
Nominal voltage electronic supply/ \Versorgungsspannung Elektronik VDC 9..30 9..30
Nominal voltage power supply/ \ersorgungsspannung Leistung VDC 9..60 9..60
Current consumption/ Stromaufnahme mA typ. 60 @ 24 V typ. 60 @ 24 V
Peak output current/ Maximaler Ausgangsstrom A 50 50
Continuous output current/ Zulassiger Dauerausgangsstrom A 10* (@ 48 V) 15* (@ 48 V)
Digital input/ Digitale Eingange - 8 8
Digital output/ Digitale Ausgange - 2 2
Analog input/ Analoge Eingange - 2(-10...+10V) 2(-10...+10V)
Protection class/ Schutzart P 20 20 o
Ambient temperature/ \Umgebungstemperatur °C 0..+70 0..+70 g
- - o
Rel. humidity/ Umgebungsfeuchtigkeit % 5..85 5..85
Weight/ Gewicht kg 0.31 0.31
*40°C 32 kHz PWM ["| Preference/ Vorzugsreine || On request/ auf Anfrage

202 | Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen

Visit www.dunkermotoren.com for further product information/ Besuchen Sie www.dunkermotoren.de flr weitere Produktinformationen | 203




