>> SG 120 | SG 120 H | SG 120 K >> SG 120 | SG 120 H | SG 120 K @unkermotoren

» Housing made of high-tensile die-cast » Gehduse aus hochfestem Druckguss . , . . .
9 . g ) , o g, . Dimensions in mm SG 120 B14/ MaBzeichnung in mm SG 120 B14
» Output shaft with ball bearings on » Ausgangswelle ist serienmaBig beidseitig
both sides, shaft output to the left kugelgelagert und einseitig links ausgefuhrt
» Shaft output to the right or double shaft » Optional Wellenausgang rechts oder mit Passfeder 5x5x20 DIN 6885, Reihe A
output on demand beidseitigem Wellenausgang feather kev 5x5x20 DIN 6885, series A
» With worm gear available: SG 120 K » Schneckenrad aus Kunststoff verfligbar: SG 120 K optional SG 120 H
» Hollow shaft version on demand: SG120 H » Hohlwellenversion verfigbar: SG120 H —TOI06IA] 5 45 Hollow shaft/ Hohlwelle
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Data/ Technische Daten | SG 120 | SG 120 H | SG 120 K
Reduction ratio/
Untersetzungsverhaltnis 8G120/8G 120 H 5 8 10 15 20 30 40 50 60 70 80

Efficiency/ Wirkungsgrad % 70 70 70 65 55 50 40 35 30 28 25
Continuous torque/

Daterdrehmomant Nm 8 8 10 10 15 15 15 15 15 15 15 : : : :

" po— y Dimensions in mm SG 120 B14 Slim/ MaBzeichnung in mm SG 120 B14 Slim
ax.acceleration torque Nm 16 16 20 20 30 30 30 30 30 30 30

Max. Beschleunigungsmoment

ﬁmer gency torque/ Nm 24 24 30 30 45 45 45 45 45 45 45
ot-Aus Drehmoment

Operating mode/ Betriebsart - S1/88*

Reduction ratio/ SG 120K 10 15

Untersetzungsverhaltnis

—Ol004A] 65 45

Efficiency/ Wirkungsgrad % 80 75 003
Continuous torque/ ok ek :
Dauerdrehmoment Nm 8 8 19 \ % Gurcen

) Motor =
Max.acceleration torque/ _<_f 4t ' i 3 y
Max. Beschleunigungsmoment Nm 16 16 =| %] )
Emergency torque/ =
Not-Aus Drehmoment Nm 24 24 g y
Operating mode/ Betriebsart - S8 §
Weigh of gearboxi . 2o Zenr D 4 DIN 332 % 32
Getriebegewicht Posder ASKSx14 DI 6885 50/ [ "o,
Axial load / radial load)/ o

Axiallast / Radiallast N 800/500 lzenausgong_ @ 2250 L

** Continous torque @ max speed 2000 rpm, Max speed 3000 rom/ ** Dauerdrehmoment bei 2000 rpm, Max Drehzahl 3000 rpm [] Preference/ Vorzugsreihe [on request/ auf Anfrage

* 88 = Duty cycle 60% on, acceleration torque for 1% of the cycle, input speed 3000 rpm, S1 = Continuous operation in one direction, input speed 3000 rpm

S8 = Eins auer 60%, Bes! Ings > 1% der angsdrehzahl 3000 min™! = Dauerbetri ine Drehrichtur gangsdrehzahl 30C ! ) . .
S8 = Einschaltdauer 60%, Beschleunigungsmoment flir 1% der Zeit, Eingangsdrehzahl 3000 min™', S1 = Dauerbetrieb in eine Drehrichtung, Eingangsdrehzahl 3000 min For projects with a minimum demand of 50 pes./ Erhltich fir Projekte ab einem Bedarf von 50 Stiick

Dimensions in mm SG 120/ MaBzeichnung in mm SG 120

Passfeder 5x5x20 DIN 6885, Reihe A
feather kev 5x5x20 DIN 6885, series A
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